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Navigationstechnologie
fUr die Mobilrobotik

>> Die Firma Bluebotics SA setzt mit ihrer autonomen Navigationstechnologie
«ANT» neue Massstabe in der Mobilrobotik und leistet zudem Pionierarbeit

fiir sichere Schnittstellen zwischen Mensch und Maschine. Mit Partnerschaften
peilt die Lausanner Ideenwerkstatte nun konkret den industriellen Markt an,
wie das beschriebne Beispiel «Paquito» zeigt.

Damit Roboter dem Menschen niitzlich
sind, miissen sie sich in einem dyna-
mischen Umfeld autonom orientieren und
bewegen konnen, unvorhersehbare Hin-
dernisse ohne Kollisionsrisiko umgehen
und mit allen Logistik-TT-Ldsungen kom-
binierbar sein. Genau diese Eigenschaften
ermoglicht «ANT», die «Autonomous Na-
vigation Technology» von Bluebotics,

Sie wird eingesetzt in Serviceroboter, die
Besucher durch Ausstellungen fiihren,
ebenso in Plattformen mit hohen Sicher-
heitsstandards, welche Giiter - in Koope-
ration mit dem Menschen - transportieren;
oder auch in «Nesbot», einem zu For-
schungszwecken mit der Nestlé Nespresso
SA realisierten, Nespresso Blends servie-
renden Roboter. Dieser war im April 2007
sogar Finalist fiir den Invention & Entre-
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Am «go»-Messestand in Basel préisentierte
das Unternehmen seine innovativen
Lisungen in der Mobilrobotik.

D100

preneurship Award der IEEE Robotics and
Automation Society und der International
Federation of Robotics IFR.

Stets am Puls des Fortschritts

Das Unternehmen Bluebotics ist als Spin-
off der EPF Lausanne stefs am Puls aktu-
ellster Forschungserkenntnisse. So erhielt
Dr. Pierre Lamon, wissenschaftlicher Di-
rektor des Unternehmens, im Frithjahr von
EURON, dem European Robotics Research
Network, den «Georges Giralt PhD Award»
fiir seine 2005 erstellte These {iber das «3D
position tracking for all-terrain robots».

Dieses Wissen fliesst beispielsweise in
«Shrimp IIl», eine Entwicklungsplattform
fiir Navigation im Freien. Dieses rund 5 kg
wiegende Fahrzeug mit sechs Riddern kann
dank passiver Konfiguration miihelos Stu-
fen oder unwegsames Geldnde {iberwin-
den. Damit eignet es sich fiir Einsitze in
der Feuerbekdmpfung, Ferninspektion, in
Rettungseinsdtzen oder in Weltrauman-
wendungen wie dem fiir die European
Space Agency ESA konstruierten Rover
«Exomars», fiir welchen Bluebotics die
meisten Komponenten lieferte.

Equipement fiir transport-
logistische Aufgaben

Idealer Gefdhrte fiir transportlogistische
Aufgaben ist etwa die Mobilbasis « MB835».
Sie bewegt sich autonom in einem sehr
dynamischen Umfeld wie etwa dem Giiter-
transport zwischen automatisierten La-
gern oder Produktions- und Montagestras-
sen, dies in Anwesenheit von Menschen.

Als mobile Basis dient auch das Autono-
mous Mobile Vehicle «AMV-1». Je nach Art
der zu beférdernden Objekte kdnnen hier
verschiedene Transportmodule an die Ba-
sis angeschlossen werden. Das AMV-1 ldsst
sich ebenso als autonomer mobiler Roll-
stuhl nutzen, beispielsweise in Rehabilita-
tionszentren und Spitilern, wo es Patien-
ten und Giiter transportiert.

Néher an industrielle Bediirfnisse riickt
Bluebotics nun dank der Partnerschaft mit
der Firma Esatroll. Diese stellte den Lau-
sanner Entwicklern einen preislich giins-
tigen industriellen Gabelstapler zur Verfii-
gung, der in Italien bereits im Einsatz steht.
Bluebotics riistete das Gerét mit ihrer au-
tonomen Navigationstechnologie «ANT»
aus und so entstand «Paquito». Dieser in-
dustrielle Tausendsassa hat eine Nutzlast
von 1200 kg, manipuliert Paletten mit bis
zu 2,2 m Héhe und wird mit einer Ge-
schwindigkeitvon 1,3 m/sec. sicher durch
das Innere von Gebéduden gleiten, Erste Vi-
deos von Paquito und dem AMV-1 waren
an der «go» in Basel zu sehen, wo Bluebo-
tics gemeinsam mit dem Swiss Mobile Ro-
botics Consortium auftrat. <<
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